X200 HITACHI HIZ KONTROL
UNITESI

KULLANIM KILLAVUZU

e Tek faz giris 200 V Sinifi
e Uc faz giris 200V Smifi

o Uc faz giris 400V Smifi
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Sistem enerjilendirmeden 6nce, X200 kullanma
kilavuzunu dikkatlice okuyup, uyarilar1 dikkate aliniz.

GUC BAGLANTISI

inverter modeli X200-002SFEFNFL, -004SFEFNFU
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inverter modeli X200-005SFEF, 007SFEFNFU...022SFEF/NFU,
0371, 004HFEFHFU...040HFEFHFU
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KONTROL DEVRESI TERMINAL BAGLANTILARI
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Alarm Kontaklan
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gz;llll;l;?il Tamm Aciklama
Ol Analog girig, akim | 4-19.6 mA ve 20mA
o Analog giris, 0-9.6VDC, 10VDC, 12VDC
gerilim max. Girig direnci 10kQ
Potansiyometre
H i¢cin +10V analog 10V DC, 10mA max.
referans
ALO Alarm réle ¢ikisi Kontak oranlari:
i¢in ortak ug Max yiik direnci=250VAC,
ALL Role kontak, NC, 2,5A;. 30VDC 3A
Caligma esnasinda | Max indiiksiyon yiikii
=250VAC,
AL2 Roéle kontak, NO, | 0,2A;30VDC 0,7A
Calisma esnasinda | Min yiik =5VDC,

100mA;100VAC 10mA

analog  Analog o Loijik
Cikis Girig Lojik Girigler Cikislar
[ Il Il |
[am]e oo [s]a]afa]1]L [pcs|resiome] 11|
Jumper
Termi
nal
Sembo Tanim Ag¢iklama
lii
pog | Loikgirislericin 1 5 4ype pesleme, 30mA max
+24V ’ )
e 27VDC max (harici besleme
Programlanabilir . AT
1,2,3,4, akilli oiri referansi i¢in L terminalini
5 L 8IS veya P24 kullan), 4.7kQ giris
terminalleri
empedansi
Lojik girisler i¢in

L (sag) ortak GND

Discrete lojik 50mA max. ON akim,

1 ¢ikiglar 27VDC max. OFF gerilim
M2 Lojik ¢ikislar i¢in 11 nolu terminal akimi igin
ortak ug max. S0mA
AM | Analog gerilim 0-10VDC, ImA max.
¢ikist
L (sol) Analog sinyaller Ol O, H ve AM akimlarinin

icin ortak terminal

tamami (doniis)




BAGLANTI TERMINALLERI
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DIiJITAL OPERATOR PANELI iLE iSLEM YAPMA

Beran Birim LED'len (Hertz f8mper)

p ,
Parametre Birami HRACHI
L B0

Run LED'i —r——2

Pamwer LED'
Mam LED'

FunsStop LEDV
Potansiyometre LED'

Fun Butanu
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Funetion Butonu

Potansiyometre
ProgramMonitir LED'

. Nd !
FAzagffukan Butonlan Store Butonu

Run/Stop LED’i : invertor ¢ikislar1 ON oldugu siirece bu LED aktif
olacaktir ve Invertor cikist OFF oldugu zaman LED aktif olmayacaktir.
Program/Monitér LED’i : Invertdr parametre girisi i¢in hazir oldugunda
aktif olur (Program Mode). Monitor Mod ekrana geldiginde OFF
konumuna gegecektir.

Run LED’i : Hiz kontrol {initesinin Run komutu i¢in hazir oldugu zaman
aktif olacaktir. Run komutu aktif olmadiginda ise OFF konumuna
gececektir.

RUN Butonu : Bu buton ile siiriiciiye start verilir.

Stop/Reset Butonu: Motor ¢alistyorken motoru durdurmak i¢in veya
ariza olustugundaki alarm bilgilerini resetlemek i¢in kullanilir.
Potansiyometre: Panel iizerinden direkt motor hiz degerini kontrol etme
imkani saglamaktadir

Potansiyometre LED’i: Aktif olmasi panel iizerindeki potansiyometre
ile hiz ayarmin yapildigin1 gostermektedir.

Parameter ekrani: Parametre girisi ve fonksiyon kodlarinin igin 4 dijit
ve 7-segmentli ekran.

Ekran Birim LED’leri : Hz ve A lambasi akim veya Frekans degeri
goriintiilendigi siirece aktif olur.

Power LED’i : Invertere enerji verildiginde aktif olur.

Alarm LED’i : Inverterde hata olustugunda aktif olur.

Function Butonu : Meniiler arasinda gezmek ve parametere degerlerini
gormek i¢in kullanilir.

Asagl/'Yukar:1 Butonlar: : Parametreleri ve degerlerini asagi yukari
degistirmek i¢in kullanilir.

Store Butonu : Parametre degerlerini kaydetmek i¢in kullanilir.
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POWERUP TEST

Bu prosediiriin amaci minimum parametre ayari ile motorun ¢aligtirilmast
amaglanmaktadir. Bu prosediirdede goriilecegi iizere iki alternatifli olarak
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Parametre
istesine
diniiz

motora yolverilmektedir: inverter lizerindeki operatér paneli veya lojik

terminaller ile.

e  Sebeke ve motor baglantilarini kontrol ediniz
e  Eger test i¢in lojik terminal baglantilar kullanilacak ise PCS, FW, H,
O, ve L baglantilarin1 “Baglanti Terminalleri” semasinda gosterildigi

sekilde yapiniz.

Adim Aciklama Keypad ile Terminal ile
1 Frekans kaynaginin A001=00 A001=01
se¢imi (Keypad pot.) | (H-O-L) giris
5 Run komutunun (FW) | A002=02 A002=01
secimi (Run Keypad) | (FW) giris
3 Run komutunun (REV) ) C002=01
secimi (REV) giris
4 | Temel frekans ayari A003=60
5 Motor kutup sayist H004=4 , motor kutup sayis1 farkl
(2/4/6/8) ise degistirilecek.
Monitér iizerinden D001 paramtr?sine girip, Func
6 frek ] . tusuna basildiginda ekran iizerinde
rekansin izlenmesi P >
0.0 goriilecektir.
Motoru yiikten ayiriniz
Keypad O ve L terminal
7 | Performansh giivenlik | iizerindeki geriliminin OV
testi pot. MIN olmasini
pozisyona al | saglaymiz
3 Forward i¢in run Run butonuna | FW terminalini
komutu basiniz ON yapiniz
Keypad (O)
9 | Hizin artirilimasi iizerindeki terminalindeki
pot. ile saga | gerilimi artiriniz
Keypad ©O)
10 | Hizin azaltilmasi iizerindeki terminalindeki
pot. ile sola | gerilimi azaltiniz
Stop butonuna | FW terminalini
11 | Stop motor
basiniz kapal1 yapiniz
12 | Geri run komutu - (RV) terminalini
ON yapimiz
13| Stop motor ) RVterminalini
kapal1 yapaniz




HATA KODLARI

II;I(?;?I Aciklama Sebepleri
Giris gerilimi belli bir degerin iizerine
E 15 Asir giris ciktiginda, enerji verildikten 100sn sonra
- gerilimi stiricii hata konumuna gecer ve ¢ikisini
keser .
Siiriiciinlin sicaklik degeri belli bir
Siirticti sicaklik koruma degerinin {istiinde ise
E 21 | sicaklik stirlictiniin icindeki sicaklik sensorii giic
hatast tinitelerinin asir1 sicakligini belirler ve
arizaya geger ve c¢ikigini keser.
E 30 | Drive Aniza | E 01...E 04 e bakiniz.
. Harici termistoriin direng degeri ¢ok
Termistor - < -
E 35 | amzast biiyiik oldugunda mhgz norma! kosullarn
= diginda calistgimi belirler ve cihaz ¢ikisimni
keser.
Hizli . Lo -
E 37 Hizli durdurma sinayli aktif oldugunda
durma
E 60 Haberlesme RS-485 Haberlesme ile ilgili
- Hatas1
Giris voltaji diisiik oldugunda invertor
Diisiik motor ¢ikislarinin enerjisini keser ve
77| gerilim tekrar start yapmay1 dener eger basarisiz

olursa cihaz bu hatay1 verir.

II;I:;?I Aciklama Sebepleri
E 01 Asirt akim Siiriicii ¢ikislart kisa devre oldugunca,
- sabit hizda Motor kilitlendiginde,
E 02 Asirt akim Ani agin yiiklenmelerde
- yavaglarken | Motor kablolarinin yanlis baglant: yapilmasi
Asir1 akim Not: X200 Siiriicii igerisinden agir1 bir akim
E_03 hizlanirken gectiginde (%200In) cihaz korumaya geger.
DC frenleme giicii (A_54) yiiksek olmast
E_04 1 Agirtakim Akim trafosu % giiriilti hata}sll
E 05 Asin yiik Elektronik termik fonksiyonu sayesinde
- korumast motor asirt yiiklenmesi kontrol edilir.
.. Motor generator olarak ¢alisirken DC bara
Asin gerilim P S e e
E 07 gerilimi belli bir degeri gegerse siiriicii
- kourmast1 . .
cikisini keser ve cihaz korumaya girer.
EEPROM Dahili EEPROM hafiza modiiliiniin giiriiltii
E 08 . .
- Hatas1 veya agir1 sicaktan kaynaklanan bir problemi
Diisiik DC bara gerilimi distiigiinde kontrol
E 09 | gerilim devresinin hata vermesine sebep olur.
hatast Anlik gerilim arizasi.
CPU'nun ¢alismasinda bir diizensizlik veya
E 11 CPU hatas1 anormal bir durum s6zkonusu oldugunda
cihaz ¢ikisini keser
Disaridan gelen bir hata sinyali ile cihaz
E 12 Harici Hata cikigini keser. Akilli girig terminallerine
hairci hatay: atamak gerekmektedir.
Siiriicii run komutunda iken enerji girisi
yapilirsa indikatdr bu hatay1 gosterir. Yani
E 13 | USP Hatast stiriicii ¢alisirken enerjinin gidip gelmesi
sonucu olusur ve cihaz ¢ikigini keserek
korumaya girer.(USP secilmis ise)
Cihaz beslemesi agikken ¢ikis uglariyla
Toprak motor uglart arasindaki Toprak kagagini
E 14 hatast Olger, bu hata geldiginde biiyiik ihtimalle

cihazin gii¢ modiilii arizalidir. Bu koruma
6zelligi cihazin kendi korumasidir.




HATA KODU KOSULLARI FABRIKA AYARLARINA DONMEK ICiN

d081 parametresi ile olusan en son hata koduna iligkin biligilere ulasmak islem Panel Parametre
miimkiindiir @ O O
, veya tuslarina b--- | “B” Grup segilir
Adim Dijital Panel basiniz
1. D081 parametresi dog1 @ boop | B Grup
2. Fonksiyon (Func) Eger hata kodu tusuna basiniz 1 parametreleri
tusuna basiniz yok ise; O b 085 | Ulke kodu
— 00=Japonya
Ege'r h?ta kodu @ tusuna basiniz, Eger ayarlar 02 01=Avrupa
Earxl)fe’ dogru ise, ikinci adima devam edin 02=USA
se_klinde olur . .. .. O O
3. B fer hata mevout 15, Ariza osnasmdaki Ulke kodunu degistirmek igin, veya tuslarina basiniz,
E)[;SIKE.OWN) tuslarma z?g@Jrekanm degisiklikleri kaydetmek i¢in ise tusuna basiniz.
Anza esnasindaki @ b085 | Ulke kodu
tusuna basiniz
T motor akimi -
10.3 O b 084 | Ulke kodu
. tusuna basiniz
O Ariza esnasindaki
D e 00=Japonya
| C bara gerilimi 00 0l=Avruna
O 189.5 @ p
. tusuna basiniz 02=USA
Ariza esnasindaki 00=
l toplam ¢alisma :Japonya
siiresi 01 01=Avrupa
02=USA
15
Ariza esnasindaki @ b 084
tusuna basiniz,

toplam enerjili

op e @ O T
alma siiresi ve Gtuslarma b 084

18 ’
basiniz.
Ulke kodunuz ekranda EU
goriindiigiinde, tuslara basmay1 USA
birakiniz JP
ch}b{lka.pa.r.ametrelerme 4001
doniilmistiir.
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D Grup : GORUNTULEME FONKSIiYONLARI

Fonk. ..
Kodu Aciklama Birim
D001 Cikis frekansinin gériintiilenmesi Hz
D002 | Cikis akiminin goriintiilenmesi A
Mootor doniis yonil

D003 ] -

ileri Stop Geri

Yon

D004 | Proses degiskeni(PV), PID goriintiileme %

T I e
D005 ] ] ] | oFF -

54 3 2 1
Terminal Numaralari

| | | o

D006 ] ] ] OFF -
A 11
Terminal Numaralart
D007 | Cikis frekansinin skalasi
D013 | Cikis geriliminin gériintiilenmesi \Y%
DO16 K}n}lulfltlf 1sler_n, RUN siiresinin saat
goriintiilenmesi

D017 | Kiimiilatif enerjilenme siiresi saat
D018 | Fan sicakligt °C
D080 | Ariza sayisi -
D081 Son ariza -
D082 | Sondan bir dnceki ariza -
D083 Sondan iki 6nceki ariza -
D102 | DC bara gerilimi \
D104 | Elektronik termal monitor %
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HATA GECMISIi VE HIZ KONTROLUNITESi DURUMU

Monitor Mode

Digplay data
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C'\ Anza kogullar
b A
cEol Hata Kodu
@) (@)
— 4
con Ariza eznssindaki
U ikt frekans
e
A A SR BN dak
3 FZa eEnasin
[H“‘, Lﬁl"? mator akimi
- . I/ ~
L’} \;’f Ariza esnasindaki
J980 iz bara gerilimi
7, & P
Ii_,-«'l I I\_.--'
! g Ariza esnasinoaki
—, & — || invertdr cahgm:
I:_ J_,I* C zlresi :
[ 1 E‘ Ariza esnasindaki
= -+ enetjilendidi sire
Y|
—
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F Grup: Temel Parametreler

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayar1 Deger
F001 Cikis Frekans Ayari 0.0
F002 Hizlanma zamani (1) 10.0
F202 Hizlanma zamani (1) 10.0
2. motor
F003 Durma zamani(1) 10.0
F203 Durma zamani(1) 10.0
2. motor
Run Butonu
F004 Caligma yonii ayar1 00
00 - fleri 01 - Geri
A Grup: Standart Fonksiyonlar
Parametre Aciklama Fabrika Ayarlanan
Gaosterimi § Ayarlar Deger
Frekans kaynag1 segimi
00 - Panel Pot.
01 - Terminal {izerinden
11:%(())11/ 02 - Parametre F_01 01/00
03 - RS485 Modbus
10 - Hesaplanan
fonksiyon ozellikleri
Run komutunun se¢imi
A002/ 01 - Terminal {izerinden 01/00
A202 02 - Panel iizerinden

03 - RS485 Modbus
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Analog Giris Ayarlari
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gaosterimi s Ayarlarn Deger

A003/ Temel frekans degerinin set 50/60

A203 edilmesi

A004/ Maksimum frekasinin set 50/60

A204 edilmesi
[AT] se¢imi
02 - [O] veya Panel Pot.

A005 03 - [OI] veya Panel Pot. 02
04 - [O] sadece giris
05 - [OI] sadece girig

A011 O-L girisi ak}lf}se frekans 00
baglangi¢ degeri ayari

AO12 O-L girisi ak‘Elf ise frekans 0.0
son nokta degerinin ayar1

AO13 O-L girisi ak}1f ise gerilim 0.
baglangi¢ degeri

AO14 O-L girisi akflf%se gerilim 100,
son nokta degeri
O-L girisi aktif frakans
baglangic se¢imi

A015 Secenek kodlari: 01
00 - AO11 (Baslama degeri)
01 -0Hz
Analog giris sinyali i¢in

A016 filtre zaman sabiti 8

15




Kademeli hiz ayar1

Parametre Agciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayarlan Deger
A020/A220 | Kademeli hiz ayar1 0.0
Kademeli hiz ayar1
A021...A035 (Her iki motor icin) 0.0
A038 Jog(adim) frekans ayar1 1.00
Jog (adim) stop se¢enegi
00 - Serbest durus
A039 01 - FO3 parametresi ile durus 00
02 - DC fren ile durus
V/F Karakteristik
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi st Ayarlan Deger
A041/ Moment artirim se¢imi
A241 00 - Manuel 00
01 - Otomatik
A042/ - 1.8(A042)
A242 Manuel moment deger ayari 0.0(A242)
A043/ Manuel moment artirim 3.0(A043)
A243 frekans ayari 0.0(A243)
V/F karakteristiginin se¢imi
A044/ 00 - Sabit moment 00
A244 01 - Degiken moment
06 - Degisken moment!
A045/
A245 V /F - Kazang ayar1 100

16

DC Frenleme

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gaosterimi Ayarlan Deger
DC frenleme se¢imi
00 - Aktif
A051 01 - Pasif 00
02 - Frekans algilama
A052 DC frenleme frekans ayari 0.5
A053 DC frenleme bekleme 0.0
zamani
A054 DC frenleme kuvvet ayari 0.
ylizde olarak
A055 DC frenleme zamani ayar1 0.0
DC frenleme kenar (Edge)
A056 veya seviye (Level) algilama 01
00 - Edge 01 - Level
Frekans Bagintih Fonksiyonlar
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi s Ayarlan Deger
A061/ e o
A261 Frekans tist limit degeri 0.0
A062/ s
A262 Frekans alt limit degeri 0.0
A063 o
A065 ;\tﬁﬁ; zrekans degeri 0.0
A067 | Y
A064
A066 Atlama frekans genislik ayart 0.5
A068

17




PID Kontrol

Parametre Ac¢iklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayarlan Deger
PID fonksiyonu
AT 100-ON_ 01 - OFF 00
AQ072 P (oransal) kazang ayar1 1.0
A073 I (Integral) kazang ayari 1.0
A074 D (tiirev) kazang ayar1 0.00
AOTS PrOSF:s..degiskeni skala 1.00
faktorii
Geri besleme sinyali
00 - Akim
A076 01 - Gerilim 00
02 - Modbus
03 - Hesaplanan Fonk.
PID Polaritesi
A077 00 - PID girig = SP-PV 00
01 - PID giris = -(SP-PV)
AT78 PID ¢ikig limiti 0.0
AVR ( Otomatik Voltaj Regiilasyonu)
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gaosterimi Ayarlar Deger
AVR (Otomatik voltaj
regiilator) se¢imi
A081 00 - AVR aktif 00
01 - AVR pasif
02 - AVR durusta aktif
L 230,400/
A082 AVR voltaj se¢cimi 230,460
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2. Hizlanma ve Yavaslama Fonksiyonlari

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi ¢ Ayarlan Deger
1239922/ 2. hizlanma zaman ayari 15.0
12%9933/ 2.yavaglama zaman ayari 15.0
2. hizlanma ve yavaglama
saglayan method se¢imi
12%992/ OQ - 2CH terminalden 00
girig
01 - transition frekansi
1. hizlanmadan
A095/ 2.hizlanmaya dogru 0.0
A295 frekans degerinin '
degistirilmesi
1. yavaslamadan
A096/ 2.yavaslamaya dogru 0.0
A296 frekans degerinin '
degistirilmesi
Hizlanma egrisinin
se¢imi
A097 00 - Skaler 00
01 - S-Karesel
Yavaglama egrisinin
secimi
A098 00 - Skaler 00
01 - S-Karesel

19




Parametre
Gosterimi

Aciklama

Fabrika
Ayarlari

Ayarlanan
Deger

A101

[OI]-[L] girisi aktif ise frekans
baslangi¢ degeri ayari

0.0

Al102

[OI]-[L] girisi aktif ise frekans
son nokta degeri ayari

0.0

A103

[OI]-[L] girisi aktif ise akim
baslangi¢ degeri ayari

0.

A104

[OI]-[L] girisi aktif ise akim
son nokta degeri ayar1

100.

A105

[OIN-[L] girisi aktif frakans
baslangi¢ segimi

Segenek kodlari:

00 - AO11 (Baslama degeri)
01 -0Hz

01

Al41

Hesaplanan deger i¢in Girig-A
se¢imi

00 - Operator paneli

01 - Panel Potansiyometre

02 - [O] girisi

03 - [OT1] girisi

04 - Network degiskeni

02

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gaosterimi ¢ Ayarlan Deger
Al145 Frekans Ekleme 0.0
Frekans ekleme yonii se¢imi
00 - Pozitif (Cikis frekansina
Al46 A145 degerini ekler) 00
01 - Negatif (Cikis
frekansindan A145 ¢ikarir)
Al51 POT aktif isei fe.rkans 0.0
baglangi¢ degeri
A152 POT aktif is_e ferkans son 0.0
nokta degeri
Al153 POT aktif ise baslangic degeri 0.0
Al54 POT aktif ise son nokta degeri 100.
A155 POT girisi baslangic frekans 01

degeri se¢imi

Al42

Hesaplanan deger i¢in Girig-A
se¢imi

00 - Operator paneli

01 - Panel potansiyometre

02 - [O] girisi

03 - [O1] girisi

04 - Network degiskeni

02

Al43

Hesaplama sembolii
00 - ADD (A + B)
01 - SUB (A - B)
02 - MUL (A * B)

00

20

21




B Grup: Genisletilmis Parametre Modu

Tekrar Start Modu
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayarlan Deger
Tekrar ¢aligma modunun
se¢imi
00 - Alarm
01 - 0.0Hz restart
BOol 02 - Ulagilan frekanstan 00
devam etme
03 - Durus i¢in ulagilan
frekanstan devam etme
B002 Izin verilebilir diisiik gerilim 10
zaman ayari
Diisiik giris gerilimden sonra
B003 tekrar start zamant 1.0
Anlik gii¢ besleme hatast /
B004 Diisiik gir.is gerilim hata 00
alarmi aktif
00 - Disable 01 - Enable
Giig besleme hatasinda tekrar
start etme sayisi / diisiik
B005 gerilim hatasinda 00
00 - 16 kez tekrar start
01 - Daima start
Ulasilan frekanstan tekrar
startta baglama frekansi
BO11 00 - Bir 6nceki frekans
01 - Max. Frekans
02 - Ayarlanan frekans
Asin Yiik Elektronik Termal Alarm Ayar
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayarlan Deger
B012/ Elektronik 1s1 seviyesinin Siiriicti
B212 ayarlanmast akim orani
Elektronik termal
B013/ karakteristiginin se¢imi 01
B213 00 - Azaltilmig moment
01 - Sabit moment
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Asir1 Yiik Simirlamasi

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi ¢ Ayarlan Deger
Asir yiiklenme limitinin
BO21/ se¢imi (Qperasyon modu)
B2l 00 - Pasif 01
01 - Hizlanma & Sabit hiz
02 - Sabit hiz
B022/ Asir yiiklenme limitinin Akimin
B222 secimi 1,5 kat1
B023/ Asirt yliklenmede
B223 yavaglama orant 1.0/30.0
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gaosterimi § Ayarlari Deger
Limit se¢im kaynagi
]]33%22%/ 00 - B022 degeri 00
01 - [O] girig
B029 Ulagilan frekanstan tekrar 0.5
startta yavagma orani
Pill-in restart setting i¢in Stirtict
B030 .
akim seviyesi Akimi
Software Kilit Modu
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi st Ayarlan Deger
Software kilit modunun
se¢imi
00 - Diisiik seviye erisim,
[SFT] degisim engelli
01 - Diisiik seviye erisim,
B031 [SFT] degisim engelli 01

(F001 ve Coklu-Hiz
parametreleri harig)

02 - Degisiklik yapilamaz
03 - Degisiklik yapilamaz
10 - Yiiksek seviye erigim
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Cesitli Ayarlar

Parametre
Gosterimi

Aciklama

Fabrika
Ayarlar

Ayarlanan
Deger

B089

Panelde data goriintiilleme

01 - Cikis frekansi (d001)

02 - Cikig akimi (d002)

03 - Motor ¢aligma y6nii
(d003)

04 - PID PV geri besleme
(d004)

05 - Giris terminalleri durumu
(d005)

06 - Cikis terminalleri durumu
(d006)

07 - Cikis frekans skalasi
(d007)

B091

Durma modu
00 - DEC (rampayla durma)
01 - FRS (serbest durus)

00

B092

Sogutma fani kontrolii

00 - Fanin siirekli ON

01 - Fanin Run komutu ile ON,
Stop komutu ile OFF

02 - Fan sicaklik kontroliine
bagli ¢aligmasi

00

B130

Asir gerilim LADSTOP aktif
00 - Pasif 01 - Aktif

00

B131

Asir gerilim LADSTOP
seviyesi

380,760

B133

DC bara AVR se¢imi
00 - Pasif 01 - AKtif

00

B134

DC bara AVR baslangig voltaji

380,760

B140

Asirt akim hata degeri
00 - Pasif 01 - Aktif

B150

Tastyict frekans kontroli
00 - Pasif 01 - Aktif

00

Cesitli Ayarlar
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi § Ayarlan Deger

Durmadan ¢alisma se¢imi

B030 00 - Aktif 01 - Pasif 00

BO51 Durmadan (;ahs_ma modu 0.0
baglangi¢ voltaji

B052 OV-LAD dumadan F;ahsma 0.0
modu durma seviyesi

B053 Durmadan ¢aligma modu 1.0
yavaglama zamani

B054 leh yflyaslama frekans 0.0
genisligi

B055 DC bara AVR P-kazanci 0.2

B056 DC bara AVR I-zamani 0.2

B080 [AM] Analog sinyal kazanci 100.
Bagslangic frekans degeri

B082 (0.5 - 9.9Hz) 0.5
Anahtarlama frekansi ayari

B083 (kHz) 3.0
Hata memorisinin silinmesi ve
baglangi¢ datalarinin se¢imi
00 - Hata memorisinin silinmesi

B084 01‘- Bas}anglg parametre 00
degerlerine donmek
02 - Hata memorisinin silinmesi
ve baslnagi¢ parametrelerine
doniilmesi
Ulke kodunun segilmesi

Bogs |00 -Japonya 01/02
01 - Avrupa verisyonu
02 - USA

B086 Frekans gosterimi igin skala 10
ayari
STOP anahtar1 kullanimi

BOST 100 Aktif 01 - Pasif 00
FRS sinyalinin iptal
edildiginde, islem modunun

BO088 se¢imi: 00
00 - OHz’de tekrar baslatma
01 - Motor hizinda tekrar
baglatma

B151

RDY fonksiyon se¢imi

00
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C Grubu Genisletilmis Parametre Modu (Akilli Terminal Girisleri)

Giris Terminal Konfigiirasyonu

Parametre Aciklama Fabrika
Gosterimi ¢ Ayarlan
C001/C201 | Terminal (1) fonksiyonu | 31 opsiyon 00
C002/C202 | Terminal (2) fonk. kodun se¢imi 01
C003/C203 | Terminal (3) fonksiyonu | miimkiindiir 02/16
C004/C204 | Terminal (4) fonksiyonu | (“Sayfa 20” ye | 03/13
C005/C205 | Terminal (5) fonksiyonu | bakimiz) 18
co11 Terrn.lnal. (1)’in giris 00
polaritesi
co12 Term;na! (2)’nin giris 00
polaritesi
Terminal (3)’iin girig 00 - NO
Co13 polaritesi 01 -NC 00
coi4 | Terminal (4)°dn giris 00/01
polaritesi
Co15 Term;na! (5)’in giris 00
polaritesi
Cikis Terminal Konfigiirasyonu
Parametre Aciklama Fabrika
Gosterimi Ayarlan
C021 Terminal (11) fonksiyonu | 12 opsiyon 01
kodun se¢imi
C026 Alarm réle terminal miimkiindiir 05
fonksiyonu (“Sayfa 20” ye
bakiniz)
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Cikis Terminal Konfigiirasyonu

Parametre Aciklama Fabrika
Gosterimi Ayarlari
AM sinyal se¢imi
€028 00 - Motor Hiz1 01 - Motor Akimi 00
Terminal (11) ’in 00
€031 giris polaritesi 00-NO
C036 Algrm role terminalin 01-NC 01
aktif durumu
Diisiik yiik akimi ¢ikis durumu
00 - Pasif
€038 01 - Rampali hiz ve sabit hizda 01
02 - Sabit hizda
o . Invertor
C039 Diisiik akim seviyesi Akimi

C Grubu Genisletilmis Parametre Modu (Akilh Terminal Girisleri)

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi st Ayarlan Deger
C041/ Asirt yiiklenme seviyesinin Invertor
C241 ayarlanmasi akimi
Hizlanma i¢in max. Frekans
C042 0.0
ayarl
C043 Yavaglama i¢in min. Frekans 00
ayarl
C044 PI]? sapma sinyalinin set 30
degeri
C052 PID PV fonksiyonu iist 100.0
seviye
€053 PID PV fonksiyonu alt 00
seviye
27




Haberlesme ile ilgili Parametreler

C Grubu Genisletilmis Parametre Modu (Akilli Terminal Girisleri)

Parametre Fabrika
Gosterimi Aglklama Ayarlar
Debug modu display se¢imi
C091 LUTFEN BU PARAMETREYI 0.0
DEGISTIRMEYINiZ.
Up/Down memory se¢imi
00 - Fabrika ayarindaki frekansa geri
C101 donmek FOO1 00
01 - UP/DWN ile en son frekans degerinin
muhafaza edilmesi
Reset islemi
00 - Reset komutundan sonra motor start
C102 almaz.
01 - Reset butonu disable
02 - Reset komutundan sonra motor startalir..
Cl41 Loj.ik glklslar icin A’nin 12 opsiv}{on 00
se¢imi secenegi,
Cl42 Lojjk s:lklslar i¢in B’nin Sayfa 20’ye 01
se¢imi bakiniz
Lojik fonksiyon se¢imi
00 - [LOG] A veB
C143 01 - [LOG] A veya B 00
02 - [LOG] A veya B
C144 Terminal (11) ON gecikmesi 0.0
Cl145 Terminal (11) OFF gecikmesi 0.0
Cl148 Cikis rolesi ON gegikmesi 0.0
C149 Cikis rolesi OFF gegikmesi 0.0

Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi § Ayarlan Deger

OPE veya Modbus Se¢imi

€070 102-OPE 03 -Modbus | %
Haberlesme hizi
04 - 4.800 bps

C071 05 - 9.600 bps 06/04
06 - 19.200 bps

C072 Siiriicii ag adresi 1.
Haberlesme parity secimi
00 Parity yok

co74 01 Tek sayilarda parity 00
02 Cift sayilarda parity

C075 Durdurma biti 1
Haberlegme hata se¢imi
00 - Ariza (Hata kodu E60)
01 - Yavaslarken durma
esnasinda hata (Hata kodu

C076 E60 02
02 - Aktif degil
03 - FRS
04 - Yavaglayarak durma

Co77 Haberlesme hatasi (zaman 0.00
agimi)

Co78 H.abe_rlesme bekleme 0
stiresi

C081 O giris kalibrasyon siiresi 100.0

C082 Ol giris kalibrasyon siiresi 100.0

€086 AM Fermmal offset 0.0
tunning
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H Grup : Motor Parametre Fonksiyonlari

Parametre A¢iklama Fabrika Ayarlanan
Gaosterimi Ayarlan Deger
1:12%33/ Motor kapasitesi Fabrika degeri
H004/ Motor kutup sayist 4
H204 2468
HO006/ Motor stabilization 100
H206 sabiti
Akill Giris Terminal Listesi
Parametre | Kod Fabrika
Gosterimi Ayarlan
FW 00 | Ileri Run/Stop
RV 01 | Geri Run/Stop
CF1 02 | Coklu hiz se¢imi, Bit 0 (LSB)
CF2 03 | Coklu hiz se¢imi, Bit 1
CF3 04 | Coklu hiz se¢imi, Bit 2
CF4 05 | Coklu hiz se¢imi, Bit 3 (MSB)
IG 06 |Jog
DB 07 | Harici DC frenleme
SET 08 | 2. motor data degerlerinin ayarlanmasi
2CH 09 | 2-kademe hizlanma ve yavaslama
FRS 11 | Serbest durus
EXT 12 | Harici hata
USP 13 | istenmeyen start islemine engel olmak
SFT 15 | Program kilidi
AT 16 | Analog giris gerilim/akim se¢imi
RS 18 | invertdr reset
PTC 19 | PTC Termistor termal koruma
STA 20 | Start (3 telli ara baglanti)
STP 21 | Stop (3 telli ara baglant1)
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Akill Giris Terminal Listesi

Parametre | Kod Fabrika
Gosterimi Ayarlari
F/R 22 | FWD, REV ( 3 telli ara baglant1)
PID 23 | PID aktif
PIDC 24 | PID reset
UP 27 | Remote kontrol Up fonksiyonu
DWN 28 | Remote kontrol Down fonksiyonu
UDC 29 | Remote kontrol verinin temizlenmesi
OPE 31 | Operator kontrol
ADD 50 | Frekans ekleme
F-TM 51 | Force Terminal Mode
RDY 52 | Siiriicii hazir
SP-SET 53 | Ozel (SET) terminali
EMR 64 | Hizli durdurma
- 255 | Bos

Akillh Cikis Terminal Listesi

Parametre | Kod Fabrika
Gosterimi Ayarlar
RUN 00 | Run sinyali
FAl 01 Frekans ulagma tipi 1- sabit hiz
FA2 02 | Frekans ulagma tipi 21- agir1 frekans
OL 03 | Asirt yiik gelismis farketme
OD 04 | PID kontrol i¢in ¢ikis sapmast
AL 05 | Alarm sinyali
Dc 06 | Analog giris baglanti taramasi
FBV 07 | PID 2. kademe ¢ikig1
NDc 08 | Network sinyal taramasi
LOG 09 | Lojik ¢ikis fonksiyonu
ODc 10 | Haberlesme opsiyonu hatasi
LOC 43 Diisiik akim farketme
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Akilh giris Terminal Listesi

A005 02 03 04 05
AT giris | OFF| ON | OFF | ON | OFF | ON [ OFF | ON
Aktif | [O] [POT] [O1] [ POT [0] [O1]

[AT] herhangi bir giris terminaline atanmamis ise AT=OFF’dur.

Not: [O] ve [OI] analog girisleri ayn1 anda kullanilamaz.

Analog Cikis Fonksiyon Listelemesi

Opsiyon . B Cevap verme
Kod Fonksiyon Ismi Aciklama sinyal aralig
Analog frekans Motor gergek O~mak. Frakns
00 L
monitor hiz1 (Hz)
Motor akimi
01 Anal.oig ¢ikig akim | (Maksimum 0~200%
monitor ¢ikis akiminin
yiizdesi)
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