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Terminal | Tanim Agiklama
Sembolii Note 1: Programlanabilir (akilli) terminaller i¢in C parametrelerine
L1L2L3 | Giris fazlan Sebeke gerilimi bakiniz.
baglanacak
Uvw Cikig fazlart Motor baglantilart Note 2 : 24V DC besleme (27V DC, 50 mA maximum rdle sargi
yapilacak orant)
L Analog gii¢ ortak
terminal
H Potansiyometre igin 10v
referans
O Frekans ayar1 0-10 V
02 Frekans ayar1 +-10V
AM Dijital monitdr(gerilim L300P fabrika ayarlari:
AMI Anaolg monitor(akim AO01 Frekans-----01 Terminal
FM Analog frekans monitor, dijital Frekans A02 Run--------- 01  Terminal
monitor ve analog ¢ikis akim monitor Panel {izerinden veya panel iizerindeki potansiyometreden
11/12 Lojik gikislar : Bu fonksiyonlar transistor islem yaptirmak i¢in b1.1 set degerleri degistirilmelidir.
cikislidir.Bu fonksiyonlar RUN , FA1, FA2, Bakimiz A parametreleine.
OVERLOAD, OD ve ALARM olarak
programlanabilir.
AL1/AL2 | Cihazin alarm rdlesi:Bu role hem agik hem de
kapali olarak programlanabilir.




DiJITAL OPERATOR PANELI iLE iSLEM YAPMA

STOP/RESET Butonu
Monitor (LED display) Bubuton ile motor
Bu display ile frekans durdunilur veya POWER Lambas1
degerini, motonsn skumn, hatalar resetlenir Kontrol deveesinin
DC gerilimini, motorun
y'ong\.inﬁ, e parametreleri ITACHI -roeer i lebast
izlevebilireiniz = ALARM Haveya & Lambas:
| o RUN oHz Hzve A lambasi akum

RUN Lambasi———"" | o veya Frekans degeri
Hiz kontrol Gnitesi o PRE % goruntilendizi stirece
galigtid stirece ve nar akhif olacaktsr.
komutu geldigi sirece gggg[ ‘-ﬁ -~ Potansiyomeire
aktif olavaltsr MINe——"apax || Potansiyometre ile frekans
PRG Lanibasi - deZeri avarlayabilirsiniz,
Parame}re gitigi @ @ (Uzerindeld sinyal lambas p
yapildify sirece T ile huz ayan yapildif sirece
altifolacaklu ‘ | yonacaktic)
RUN Buionu
Bu buton ile strictye
start verilir Terminalden
kontrol modu secildiginde
(402 -0l yapidignda) bu
buton iglem yapmayacaky FUNC ﬁ‘m."“l Tukar: Butonu(l),  STORE Butonu

Bu butan ile Agagr Butonu(2) Parametreleri

pmmeheler arast By butonlar data ve hafizaya yiklemek

geiy yaptr patametre deFerderini  igin bu butonu

dedistitmemize olanak  hasuuz
saflar.
ISLEM PROSEDURU (Panel Uzerinden)
Lz basi Frekans set
komati
DD}—‘d o1 =& "}_|A mlFUNC
Eanetji agk A Gruby
1 kez basiuz Jkez genipletilmiz @
bastuz parametre
@ 1 kezbasmuz
Diata yikleniyor

1 kez bagiuz

Frekans 60Hz
olarak set ediliyo:
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9 kez basuuz

Motor galigryor
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4 kez hasmz
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gerilimi

Butonlarin Tanimlamalari

FUNC (Function key): Artirilmig fonksiyon gruplari, datalar,
parametreler arasinda baglanti yapar.

Ornegin;Hiz ayarim degistirmekigin,
FUNC butonuna her basildiginda gosterge asagidaki siralamaya
gore degisecektir.

Not: Data degerini
girdikten veya
degistirdikten sonra
bilgilerin saklanmasi
icin STR butonuna
basiniz.

Yukari(1) ve Asagi (2) butonlar yardimiyla datalarin ve

parametrelerin degerleri degistirebilir.

Anza
F;].k:l? frekanst leme
izlemme
Hafizdaki arizalann
Cilag alo izletumesi
idleme Cilag frekans
(aligma yini aya
izleme Hizlatuma
PID geribesleme Zamati
izleme Durtma
(Gisig terminal Emam
durm bilgisi ¢ ;lalgma il
Cilag terminal Crup &
durum bilgisi gemizletilmis
parametreler
o7 Cilag frekans Grup B
skala degerl genizletilmis
parametreler
& e
genigletilimis
parametreler

@

Genisletilmis Paramterelerin Ayarlanmasi

Genigsletilmis parametre gruplarinimn segilmesi (A, b, C ) yukar1 ve
asag1 yon butonlar1 yardimiyla yapilir.

Getnigletilindg
@ parametre No 4 gy,
— " = ’W‘ genigletilmig
= parametreler
CGreniletilmis
parathetre
graplarma
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Genigletilnig
parmetre deferine
geti dinilg hafizaya
sikleme

Gretigletilmig
parametreler
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Crenigletilmig
parametre degerine
Zeri dinilg




HATA

TURU ACIKLAMA HATA KODU
Siirticii ¢ikist kisa devre oldugunda, motor
Asirt mili kilitlendiginde veya ani asirt E 01 Sabit hizda
akim yiiklenmelerde ve siiriicii i¢erisinden asir1 EO02Yavaslarken
koruma | bir akim geger ve cihaz korumaya EO03 Hizlanirken
geger.Eger cihazin gii¢ modiilii igerisinde E 04 Durusta
yiiksek bir akim gegerse yada cihazin ana
devreleri belli bir sicaklik degerine ulasirsa
cihaz ¢ikigini keser.
Asir yik | Siiriicii igerisindeki termostat sayesinde E 05
korumast | motor asir1 yiiklenmesi sonucu siiriicli
¢ikisini keser ve cihaz korumaya girer.
Asirt Motor generator olarak ¢alisirken DC bara E 07
gerilim gerilimi belli bir degeri gegerse siiriicii
kourmasi | ¢ikisini keser ve cihaz korumaya girer.
Dahili EEPROM hafiza modiiliiniin giiriilti E 08
EEPROM | veya asir1 sicaktan kaynaklanan bir problemi
Hatas1 varsa, suriicii bu hatay1 verir ve motor
¢ikisini keser.
Giris geriliminde meydana gelen diisiisler
Diisiik kontrol devresinde istenmeyen durumlar E 09
gerilim dogurabilir. Ayrica cihazin 1sinmasina ve
Korumasi | Motor milinde diisiik momente neden olur.
Tek fazli cihazlar i¢in150, 160V’a 3 fazli
cihazlar i¢in 300, 320V’a diistigiinde,
stirticti Cikigi kesilir ve cihaz korumaya
girer.
CPU CPU'nun ¢alismasinda bir diizensizlik veya E 10
hatas1 anormal bir durum sézkonusu oldugunda E 22
cihaz ¢ikigini keser.
Harici Disaridan gelen bir hata sinyali ile cihaz
Hata cikisini keser. Akilli girig terminallerine E 12
hairci hatay1 atamak gerekmektedir.
Siiriicii run komutunda iken enerji girisi
yapilirsa indikator bu hatay: gosterir.Yani
uUsp stiriicti ¢alisirken enerjinin gidip gelmesi E 13
Hatasi sonucu olugur ve cihaz ¢ikigini keserek
korumaya girer.(USP secilmis ise)
Toprak Cihaz beslemesi agikken ¢ikis uglariyla E 14
hatasi motor uglar arasindaki Toprak kagagini
korumast | olger, bu hata geldiginde biiyiik ihtimalle
cihazin gili¢ modiilii arizalidir. Bu koruma
6zelligi cihazin kendi korumasidir.
Asin giris | Giris gerilimi belli bir degerin tizerine
Gerilimi | ¢iktifinda, enerji verildikten 100sn sonra E 15
stiriicti hata konumuna geger ve ¢ikigini
keser .
Siirticii Siiriiciiniin sicaklik degeri belli bir sicaklik
sicaklik koruma degerinin altinda ise siiriicliniin
korumast | i¢indeki sicaklik sensorii giig tinitelerinin E 21
asir1 sicakliginin belirler ve arizaya geger ve
¢ikisgini keser.
PTC Harici termistoriin direng degeri gok biiyiik
hatas1 oldugunda cihaz normal kosullarin disinda
calistgini belirler ve cihaz ¢ikigini E 35

keser.(PTC fonksiyonu secildiginde)

L100P Parametre Degerlerinin Ayarlanmasi

Analog Giris Ayarlari

L o Parametre | A¢ciklama Fabrika | Ayarlanan
L100P hiz kontol iinitesi kullanici tarafindan ayarlanabilir birgok Gésterimi Avarlar | Deger
fonksiyona ait parametre degerlerine sahiptir. Kullanicinin bu — M £
< .. - AO011 Harici frekans baslangi¢ 0
parametre degerlerini ayarlamali ve kayit etmelidir. ..
degeri ayar1
A012 Harici frekans son nokta 0
Bu bilgiler luz kontrol degerinin ayart_
Cat Mo, L1100 {initasinin sa tarafinda Analog sinyal i¢in 0%
yer alan plaka fizerind A013 baslangic noktast
Mfz Ha. e (% olarak)
¥ ki A014 Analog sinyal i¢in son 100%
nokta degeri (% olarak)
AO015 Harici Frakans se¢imi 01
Segenek kodlari:
00 —Per
Parametre | Aciklama Fabrika | Ayarlanan All-Al4
01-0 Hz
Gosterimi Ayari Deger A016 Analog giris sinyali i¢in 8
filt bit
F001 Cikis Frekans Ayari 00 [le Sapit zamant
F002 Hizlanma zamani 10.0s Kademeli hiz ayar
F003 Durma zamani 10.0 s Parametre | Aciklama Fabrika | Ayarlanan
o Gosterimi Ayarlari | Deger
F004 | Caliyma yonii ayart | 00 A020— | Kademeli hiz ayant 0.0 Hz
A-- A Grubu genisletilmis - - A035
parametreler
b b Grubu genisletilmis - : A038 Jog(adim) frekans ayar1 1.0
parametreler A039 Jog(adim) stop segenegi 00
C-- C Grubu genisletilmis - - 00 - Serbest ¢calisma
parametreler 01 - Azalma
02 - DC fren
ge(';ﬁslzﬁhgis P *;r:{:"e_‘r; Modu Mod V/F Karakteristik
Basil;l;’ al:-an?:tl:ee ;;gislar?rametre odu Parametre | A¢ciklama Fabrika | Ayarlanan
Parametre | A¢iklama Fabrika | Ayarlanan Gosterimi — Avyarlan | Deger
P - A041 Moment artirim segimi 00
Gosterimi Ayarlari | Deger 00 - M ]
A001 Frekans kaynagimin - vlanue
secimi 01 - Otomatik
00 Kap1 pot A0042 Manuel moment deger ayar1 11
01 Terminal lizerinden 01 A043 Manuel moment artirim 10.0%
02 Panel iizerinden frekans ayari
A002 Run komutunun secimi A044 V/F karakteristiginin se¢imi;
01 Terminal iizerinden 00 - Sabit moment 00
02 Panel iizerinden 01 01 - Degiken moment
A003 Temel frekans ayari 60.0 02 — Serbest V/f
A004 Maksimum frekans ayar1 60.0 A045 V /F - Kazang ayari 100%




DC Frenleme

2. Hizlanma ve Yavaslama Fonksiyonlar:

tekrar start zamani

Parametre | Ac¢iklama Fabrika | Ayarlanan Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan
Gosterimi Ayarlar1 | Deger Gosterimi Ayarlar1 | Deger
A051 DC frenleme operasyonu 00 A092 2. hizlanma zaman 15.0
segimi ayarl
00-EVET 01-HAYIR A093 2.yavaglama zaman 15.0
A052 DC frenleme frekans 0.5 ayarl
ayarl 2. hizlanma ve 00
A053 DC frenleme bekleme A094 yavaslama saglayan
zamant 0.0 method se¢imi
A054 DC frenleme kuvvet ayar1 0 1. hizlanmadan 0.0
yiizde olarak 2.hizlanmaya dogru
A055 DC frenleme zamani ayari 0.0 A095 fre}(Ian.s 'degefmm
Frekans Bagintili Fonksiyonlar degistirilmesi
A096 1. yavaslama dan 0.0
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan 2.yavaslamaya dogru
Gosterimi Ayarlar1 | Deger frekans degerinin
A061 Frekans iist limit degeri 0.0 degistirilmesi. _
A062 Frekans alt limit degeri 0.0 A097 Hizlanma egrisinin
A063,A065, | Atlama frekans degeri ;%@lmslk | 00
A067 ayarlama 0.0 01 B Sa erK |
Atlama frekans 2098 Y ~ . ~ ilr esel
A64,A66,A68 | genislik ayar 0.5 se?;\i/rilsi ama egrisinin
PID Kontrol 00 - Skaler 00
Parametre Aciklama Fabrika | Ayarlanan 01 - S - Karesel
Gosterimi Ayarlar1 | Deger
A0 PID fonksiyon segimi 00 B Grubu Genisletilmis Parametre Modu
00 - EVET O1-HAYIR Tekrar Start Modu
A072 P(oransal) kazang ayar1 1.0 Parametre | Aciklama Fabrika Ayarlanan
A073 I (integral) kazang ayari 1.0 Gosterimi Ayarlan Deger
A074 D (tiirev) kazang ayar1 0.0 b001 Tekrar Qallsma '
A075 PID kontrol ayarinin 1.00 modunun segimi
degisim araligi 00 - Alarm
A076 Feedback sinyali 00 01 - 0.0Hz restart, 00
00 - Akim 02 — Ulasilan
01 - Gerilim frekanstan devam
. - ~ etme
AVR ( Otomatik Voltaj Regiilasyonu) 03 — Durus icin
Parametre Agiklama Fabrika | Ayarlanan ulagilan frekanstan
Gosterimi Ayarlar1 | Deger devam etme
b002 Izin verilebilir diisiik 1.0
A081 AVR ( Otomatik voltaj g?_fﬂ__lm zaman ayari
regiilator) se¢imi 2 b003 Du§gk giris 1.0
A082 AVR voltaj secimi 230/460 gerilimden sonra

Tekrar Start Modu
Asin yiik Elektronik Termal Alarm Ayari

Parametre
Gosterimi

Agiklama

Fabrika
Ayarlar

Ayarlanan
Deger

B012

Elektronik 1s1
seviyesinin
ayarlanmasi

Stirticii
akim orani

BO13

Elektronik termal
karakteristiginin
se¢imi

00 — Azaltilmig
moment

01 — Sabit
moment

01

Asirt yiik Sinirlamasi

Parametre
Gosterimi

Aciklama

Fabrika
Ayarlan

Ayarlanan
Deger

B021

Asir yiiklenme
limitinin se¢imi
(operasyon modu)
00 - HAYIR
00-Hizlanma &
Sabit hiz

02 - Sabit hiz

01

B022

Asir yiklenme
limitinin se¢imi

Akimin
1,5 kat1

B023

Asirt yiiklenmede
yavaglama orani
00 - Freerun

01 - Azalma

02 - DC fren

1.0

Software Kilit Modu

Parametre
Gosterimi

Agiklama

Fabrika
Ayarlar1

Ayarlanan
Deger

B031

Software kilit
modunun se¢imi
00 - Terminalden
degisiklik
yapilamaz

01 - Terminalden
frekans degisimi
yapilamaz

02 - Panel
tizerinden
degisiklik
yapilamaz

03 - Panel
iizerinden frekans
degisimi yapilamaz

01




Cesitli Ayarlar

Parametre
Gosterimi

Ac¢iklama

Fabrika
Ayarlar

Ayarlanan
Deger

B081

Analog frekans metre
ayari

80

B082

Baslangig frekans degeri
(0,5-9,9Hz)

0.5

B083

Anahtarlama frekansi
ayari(kHz)

5.0

B084

Hata memorisinin
silinmesi ve baslangi¢
datalarinin se¢imi
(Fabrika ayarlarina
doniis)

00

B08S5

Ulke kodunun segilmesi

B086

Frekans gosterimi igin
skala ayari

1.0

B087

STOP anahtar1
terminalden durdurma

00-EVET 01-HAYIR

00

B088

FRS sinyalinin iptal
edildiginde, islem
modunun se¢imi:

00 -0Hz’de tekrar
baslatma

01 - Motor hizimda
tekrar baglatma

00

B089

Remote panelin
iceriginin segimi

01 - Frekans

02 - Akimi

03 - Yoni

04 - PID geribesleme
05 - Giris terminal
durumu

06 - Cikis terminal
durumu

07 - Frekans skala
degeri

01

C Grubu Genisletilmis Parametre Modu (Akilli Terminal

Cikis Terminal Konfigiirasyonu

Girislert) Parametre | Agiklama Fabrika | Ayarlanan
. . . Gosterimi Ayarlar1 | Deger
Giris Terminal Konfigiirasyonu Co21 Dijital ikrs terminali
Parametre | Aciklama Fabrika Ayarlanan 11 igin,
Gosterimi _ ‘ _ Ayarlari Deger 00 - Run
C001 ?lrij Fermlnal 1'in 01 - Sabit frekans
on S{yonu 02 - Set degerindeki
00 - Ileri frekans
01 - Geri 03 - Asiri yilklenme 01
02 - Cokluhiz 1 04 - PID sapma
03 - Coklu hiz2 00 05 - Alarm
04 - Coklu hiz3 C022 Dijital ¢ikis terminali
05 - Cokluhiz4 12 i¢in, (Bakiniz C21) 00
06 - Jog (adim) C023 FM terminalinin
09 - 2.Kademe fonksiyonunu
Hizlanma/Yavaslama 00 - Analog frekans
stireleri 01 - Analog akim 00
11 - Serbest kalkis 02 - Dijital frekans
12 - Harici hata C031 Terminal 11'in giris
13 - USP polaritesi
15 - Software kiliti 00 - NA 01 - NK 00
16 - Analog giris C032 Terminal 12'in giris
se¢imi polaritesi
18 - Reset 00 - NA 01 - NK 00
C002 Giris terminali 2’nin 01 €033 Term‘inaI. AL’nin
Fonksiyonu (Bak. C01) polaritesi
C003 Giris terminali 3’{in 01 00 - NA 01 - NK 01
Fonksiyonu (Bak. C01) Asir yiiklenme Invertoriin
C004 Giris terminali 4'lin 01 C041 seviyesinin akim
fonksiyonu(Bak. C01) ayarlanmasi oraninda
C005 Girig terminali 4'lin 01 C042 Hizlanma igin max. 0.0
fonksiyonu(Bak. C01) Frekans ayari
Co11 Terminal 1'in giris 00 C043 Yavaslama i¢in min. 0.0
polaritesi Frekans ayar1
00 - NA, 01 - NK C044 PID sapma sinyalinin | 3.0
Co12 Terminal 2'in giris 00 set degeri
polaritesi (Bak.C11)
C013 Terminal 3'in giris 00
polaritesi (Bak.C11)
Co14 Terminal 4'in giris 01
polaritesi (Bak.C11)
C015 Terminal 5'in giris 00
polaritesi (Bak.C11)




Cesitli Ayarlar

Parametre | Aciklama Fabrika Ayarlanan
Gosterimi Ayarlar Deger
doo1 Cikis frekans izleme 80
d0o2 Cikig akimi izleme
d003 Caligma yonii izleme
doo4 PID Geribesleme izleme
Giris terminal durum
doos bilgisi
Cikis terminal durum
dooe6 bilgisi
Cikig terminal skala
doo7 degeri
do13 Cikis gerilimi izleme
do14 Qlkls giicii izleme
do16 Inverterin Calisma
zamani
Inverterin Enerjilendirme
do17 zamani
doso Toplam ariza siiresi
dog1 Ariza 1
dog2 Ariza 2
dog3 Ariza 3
dog4 Ariza 4
dogs Ariza 5
dose Ariza 6
d090 Uyart monitoril




